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Véc: Vysvétleni zadavaci dokumentace €. 3

K vefejné zakazce v nadlimitnim rezimu na dodavky s nazvem: ,,FTK - Kinematicky
systém“, zadavané v otevifeném fizeni, uvefejnéné ve Véstniku vefejnych zakazek pod
evidencnim cCislem zakazky Z2017-035067 Vam v souladu s § 98 zakona €. 134/2016 Sb., o
zadavani vefejnych zakazek, v u¢inném znéni (dale jen ,Zakon), sdélujeme nasledujici zménu
zadavaci dokumentace.

Dotaz dodavatele ze dne 20. 12. 2017

Vefejna zakazka je specifikovana na systém 3D-Motion Capture pro analyzu kinematickych
parametrd pomoci pasivnich reflexnich znaek s vyuzitim infraCervenych kamer. Nami
nabizeny systém Reality Motion splfiuje vSechny pozadavky technické specifikace, ale s
vyuzitim modernégjSich a lepSich highspeed kamer, které kombinuji konvenéni Motion Capture
kameru a Video-High-Speed kameru. V zajmu férové soutéZe Vas Zzadame o Upravu znéni
pozadavku technické specifikace ,,8 rychlobéznych kamer s IR pfisvitem". Protoze naSe
kamery obsahuji feSeni 2v 1 (Motion Capture kamera+Highspeed- video kamera), jsou
vnitfné jinak upraveny nez IR kamery. Jedna se jen o malou zménu zadavacich podminek:

8 Highspeed kamer nebo 8 infracervenych Highspeed kamer s LED nebo IR prisvitem
Minimalni parametry kamery: rozliSeni podle typu kamery (Highspeed nebo IR)- Full HD
(2MP), frekvence snimani nastavitelna mezi 100 Hz az 1 000 Hz. Datova pamét pfimo na
pevném disku v PC.

Nas systém Reality Motion nabizi pro univerzitu zdarma a navic k tradiCnimu pasivnimu
Markertrackingu ve svété nejnovéjSi metodu 3D analyzy pohybu "3D tracking siluet bez
znacek" a dale hybridni metodu analyzy pro zlepSeni spolehlivosti vysledku.

Nase metoda umoziiuje nyni také 3D zaznam pohybu a 3D analyzu pohybu bez znacek.
VSechny relevantni kinematické parametry analyzovaného pohybu se vypocitaji kompletné
automaticky z 3D siluety osoby. Systém je v celém svété prvnim védecky
ovéfenym systémem a dodava presnost kalibrace v rozsahu submilimetrd a kvalitu dat
srovnatelnou s komplexnim inverznim modelem kinematiky s vyuzitim 50 znalek. Ruzné
ovéfovaci studie byly zvefejnény na mezinarodnich kongresech a lIze si je prohlédnout na
strankach vyrobce.

Odpovéd zadavatele

Zadavatel trva na technické specifikaci dodavky kinematického systému tak, jak je uvedeno
v &l. 2.2 zadavaci dokumentace, v souladu se zménou zadavaci dokumentace zvefejnénou
dne 4. 1. 2018 v souladu se zakonem ¢. 134/2016 Sb. zakona.
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Je pravdou, Ze obecné Ize 3D kinematickou analyzu provadét i s klasickymi videokamerami a
to, pfi pouziti vysokorychlostnich kamer, i s vysokou frekvenci snimani. PFi pouziti vhodného
LED pfisvitu Ize i u téchto kamer predpokladat automatické rozpoznavani znacek na téle
Clovéka, av3ak je vice zavislé na okolnich podminkach. Kontrast mezi pozadim a znaékou je
mensi nez pfi pouziti kamer s IR pfisvitem a tedy rozpoznani stfedu znacky méné presné. Lze
také predpokladat vice rusSivych vlivQi ovliviiujicich kvalitu automatického rozpoznavani
znacek.

Je v8ak také nutné pfihlédnout k ucelu analyzy pohybu. Zadavatel poptava systém, bézné
vyuzivany pro potfeby biomechanickych méfeni. V této oblasti jsou za zlaty standard
povazovany pravé kamery pracujici s IR pfisvitem. Dlvodem je zejména vysoka prfesnost
mérfeni, jednoznacné rozlieni stfedu znacky umisténé na téle vySetfované osoby a také
schopnost méfeni s vysokou frekvenci pfi plném rozliSeni. Poptavany systém ma byt vyuzit
pro vyuku studentl pravé v oblasti biomechaniky. Pfedpoklada se, zZe studenti budou v ramci
vyuky absolvovat zahrani¢ni staZze v biomechanickych laboratofich po celé Evropé. Typickymi
kinematickymi systémy jsou v téchto laboratofich pravé systémy s IR pfisvitem a je nutné, aby
pracovali s podobnymi zafizenimi jako v prestiZznich evropskych pracovistich.

Vy8e uvedené pozadavky na kinematicky systém s IR pfisvitem nelze povazovat za uéelovy
ve prospéch nékterého z vyrobcu, protoze v Evropé existuji minimalné tfi systémy odpovidajici
predlozenym pozadavkum.

3D tracking siluet bez znafek zni sice atraktivng, avSak zvefejnéni na mezinarodnich
kongresem jesSté neprokazuje, Ze se jedna o spolehlivou metodu, ktera by v oblasti
biomechaniky nahrazovala metody zaloZzené na analyze pohybu znacek umisténych na
presné definované anatomické body. V biomechanice je kli€ové napf. definovani stfedu
jednotlivych kloubl a jejich os, které s velkou pravdépodobnosti neni ze siluet tak presné, jak
je v oblasti biomechaniky vyZzadovano.

Zadavatel v souladu s odst. 4 § 99 zakona prodluzuje Ihdtu pro podani nabidek o tolik
pracovnich dnli, o kolik pfesahla doba od dorueni zadosti o vysvétleni zadavaci
dokumentace do uvefejnéni tohoto vysvétleni 3 pracovni dny. Lhiata pro podani nabidek a
termin otevirani obalek s nabidkami, vSe uvedené v ¢l. 11.1. a 11.2. zadavaci dokumentace a
v Cl. IV.2.2) a IV.2.7) Oznameni o zahdjeni vefejné zakazky uvefejnéném ve Véstniku
vefejnych zakazek, se upravuje takto:

11.1. Lhuta pro podani nabidek

Lhata pro podani nabidek konci dne 16. bifezna 2018 v 10:00 hodin

11.2. Misto a doba otevirani obalek s nabidkami

Otevirani obalek s nabidkami se uskuteéni dne 16. bfezna 2018 v 10:00 hodin na adrese:
jednaci mistnost €. 1, Oddéleni vefejnych zakazek, Rektorat Univerzity Palackého v Olomouci,
1. patro (ochoz), Kfizkovského 511/8, 771 47 Olomouc, Ceska republika.
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Ostatni zadavaci podminky zUstavaji v platnosti beze zmény.
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